& i
. e
T
%
o , _,ﬁi
NEEEeT

e Campo magnético giratorio trifasico.
e Velocidad de sincronismo.
e Deslizamiento.

e Constitucion.
— Estator (DoY)
— Rotor Bobinado (Anillos rozantes)
— Rotor en jaula de ardilla

MAQUINAS ASINCRONAS
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CAMPOS
GIRATORIOS

TEOREMA DE
FERRARIS

Devanados trifasicos

Devanados distribuidos
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MAQUINAS ASINCRONAS

F,=F, coswtcost Eje de la fase C
F, = F, cos(wt—120)cos(d —120) \
F =F, cos(wt—240)cos(6 —240)

F, = %Fm cos(wt — )

.—p Eje de la fase A

Velocidad del c.m.g. ESTATOR

TRIFASICO

_60f
p

nS

A
Eje de "la fase B »

Valores posibles:
3000,1500,750, etc en r.p.m.
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MAQUINAS ASINCRONAS
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Rotot con anillos

_ . rozantes o bobinado
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e Circuito equivalente.

e Transformador generalizado.
e Diagrama del circulo.

e Balance de potencias.

e Caracteristicas.Par/Velocidad.
e Arranque.

e Control de velocidad.

MAQUINAS ASINCRONAS
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Deslizamiento
Movimiento relativo entre
el c.m.g. y el rotor

Maquinas asincronas

a) corriente  inducsda
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MAQUINAS ASINCRONAS

 Ecuaciones basicas del motor de induccion

* Rotor parado Rotor en movimiento
n=0;5=1 n;,S
E = 444K fiN®, Jos =5
E, = 444K, f,N,® Eys = SE,
fi=f Xys =Ly, = L, 275f, = SX,

Equivalencia de un rotor en movimiento a un rotor fijo

— Eys - £
R+ Xy Ry
S

2

+ JX,
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MAQUINAS ASINCRONAS

ROTOR FIJO X2 Ry
|
* s——
B8=1 I

a)

b)

1

c)
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MAQUINAS ASINCRONAS
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- 2N, - 1 i
R; = Ry - 1)

b)
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MAQUINAS ASINCRONAS
BALANCE DE POTENCIAS

B =3V 1, cose, e

P, =3R [ “lﬁ" Fe : ﬁ

P,=F, +h 5
cut T Lrer :+> = = = %‘ [:PMi > :> A
PFe — PFel — 3I/IIFe : IFEl %E llu * =R 1z8. <:> -

P=R-P e

a pl ul Fel P‘
2 2
P - 3R [ - 3R,I' Peraiqs Pérdidas mecanicas
cu? 272 272 zaZ;r Potencia Pérdidas
= mecanica interna mecaAnicas
1 Pérdidas rotor :
P P P - 3R' (— — 1)[’2 P. P POTENCI; UTIE
a cu 2 2 1 m1
S D
P P P Salida mecanica
= L — i .
u mi m A - P e ROTOR(Jaula de ardilla)
L i{Potencia que llega al rotor)
L,

UZE
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MAQUINAS ASINCRONAS
Caracteristica Par/Velocidad
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MAQUINAS ASINCRONAS
Caracteristica Par/Velocidad
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MAQUINAS ASINCRONAS
Arranque directo

—O— RED

INTERRUPTOR

a) b)

Electrotecnia
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MAQUINAS ASINCRONAS
Arranque por
autotransformador

R O

V‘ red 4*

=Q Vy,ea

AUT OTRANSFORMADOR
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MAQUINAS ASINCRONAS
Arranque Estrella/Triangulo

RED
S -
T
y INTERRUPTOR
GENERAL
ESTATOR
[ ]
3
@ MARCHA
w $ CONMUTADOR
A-A

@ ARRANQUE
MOTOR
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MAQUINAS ASINCRONAS

Arranque en motores con rotor

i

bobinado
R M
s r’f Y
T ‘ -2 reosaro 2 T ¢
DE '
3 l 3, ARRANGLE] A0 & 2
INTERRUPTOR /.ﬁ {[:d ” .
GENERAL
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MAQUINAS ASINCRONAS
Caracteristicas del reostato de
arranque
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MAQUINAS ASINCRONAS
Variadores de frecuencia

e e — o
f; = cte. J2 = cte.
V, = cte. V, = cte.
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TEOREMA DE LEBLANC

Existen dos c.m.g. Uno directo
y otro inverso.El par total es la
suma debida a la interaccion de
ambos.El par de arranque es nulo

F(a,t)=F, cosmtcos pa

F(a,t)= %Fm [cos(a)lt + pa)+cos(wt — pa)]

n—n n
s;=s=—"F—=1-—
n n
n,—(—n n
P e ) N L P S
n, n
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Motores monofasicos

Electrotecnia
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MAQUINAS ASINCRONAS
Motores monofasicos
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MAQUINAS ASINCRONAS

el e AT S, SR SSTATOR
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ROTOR
VANADO DEL ESTATOR @
ESPIRA EN CORTOCIRCUITO
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